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Resumen

En el presente trabajo se disefia un controlador de velocidad aplicado a un generador de induccion
doblemente alimentado con el objetivo de control de maximizar la captura de energia del viento de un
sistema edlico emulado mediante el acoplamiento del generador de inducciéon con un motor de corriente
directa, el cual emula el par mecénico de una turbina eolica. El modelo mecanico de la turbina edlica, y los
modelos del motor de corriente directa y del generador de induccion son descritos a detalle. Un sistema de
control en cascada es propuesto y se compone por tres sistemas de control en lazo cerrado independientes
entre si. En el primer sistema, se controla el par de un motor de corriente directa para emular el par mecanico
de una turbina edlica, aplicando la ley de control proporcional-integral. En el segundo sistema, se controla
la velocidad del generador de inducciéon doblemente alimentado para efectos de que la turbina desarrolle
maxima potencia y se regula el factor de potencia de la energia entregada a la red eléctrica a través del
devanado del estator. Finalmente, mediante el sistema del convertidor del lado de la red, se controla el
voltaje del bus de corriente directa de enlace de los dos convertidores y la potencia reactiva de la energia
que se entrega por el circuito del rotor. En el segundo y tercer controlador se aplica la técnica de
linealizacion por control a bloques en combinacidén con la ley de control super-twisting de modos
deslizantes de segundo orden, la cual contribuye para darle robustez al sistema ante la presencia de
perturbaciones externas y variacion de parametros. El desempeio del sistema de control en cascada es

validado mediante su implementacion en el software Simulink/Matlab.
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