PROTOTIPO DE SOFTWARE
PARA EL RECONOCIMIENTO
AUTOMATICODE FIRMAS
UTILIZANDO TECNICAS

Definicion del problema

El problema consiste en poder verificar firmas en
forma automatizada, con un nivel aceptable de
confiabilidad, sin la intervencion de un experto
humano, y poder determinar si una firma es auténtica
ofalsa.

Antecedentes

Hoy en dia la biometria sigue evolucionado cada vez
mas, resolviendo necesidades que solamente un
humano podria realizar. Con ayuda de la biometria
ya es posible simular conductas y verificar a un
individuo. En términos generales, la biometria se
encarga de estudiar métodos para el reconocimiento
unico de un individuo, basados en tecnologias
utilizadas para medir y analizar las caracteristicas
unicas de una persona, dicha rama se encarga de
estudiar el reconocimiento de firma manuscrita entre
otros temas.

Justificacion de lainvestigacion

La realizacion de este prototipo puede ayudar a
demostrar que es posible automatizar el proceso de
verificacion de firmas y ponerlo al alcance de una
persona no experta. Otra justificacion de este
proyecto es en cuanto a saber los alcances y
limitaciones que pueden tener las estrategias
computacionales implementadas al aplicarlas al
proceso de autentificacion de firmas, lo cual puede
llevar a conclusiones acerca de qué modificaciones o
uso de otras técnicas pudieran mejorar los resultados
obtenidos.

Objetivo:

Implementar un prototipo de software que permita
verificar la autenticidad de una firma utilizando
técnicas de aprendizaje de maquina.

Objetivo especifico:

Implementar una red neuronal multicapa que tome
como entrada las caracteristicas de la firma
manuscrita de una personay clasifique la pertenencia
de esa firma a una de dos posibles clases: “firma
auténtica” o “firma falsa”.
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Concluciones.
Las pruebas que se realizaron se hicieron con 200
firmas, 100 para firmas auténticas y 100 para firmas
falsas, cada firma obtenida pasé por el pre-
procesamiento requerido para la extraccion de
caracteristicas. Unavez extraidas las caracteristicas
se realizd el entrenamiento de la red neuronal,
asignando cierto porcentaje de las firmas a las areas
de entrenamiento, validacion y pruebas.

Realizado dicho proceso se concluy6é que la red
neuronal arrojaba un mejor resultado trabajando con
6 neuronas, dado el numero de firmas q
recopilaron. Por lo que se optd por trabajar
cantidad de neuronas. La tabla de re
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