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Diseño de instrumentación para Peak Motus 

para la identificación automática de las fases 

de la marcha humana 

Introducción 

En la actualidad hay diversos métodos para analizar 

las especificaciones de la marcha los cuales se pueden 

dividir según el propósito que se desea alcanzar. La 

forma en que pueden dividirse es como parámetros ci-

nemáticos, cinéticos, de consumo energético y de acti-

vidad muscular.[1] 

En el laboratorio de biomecánica de la UACJ se cuenta 

con el Equipo Peak Motus, este analizador cinemático 

es un sistema de video que permite grabar el estudio 

del movimiento humano que tiene un bloque con un 

módulo de conversión análogo-digital con 16 entradas 

para el uso y conexión simultánea de sensores.[2] 

La solución que se propone es colocar y evaluar varios 

aditamentos que se puedan integrar al sistema como 

sensores de presión para así poder encontrar un pro-

ceso más automático para el operador en la supervi-

sión de parámetros cuantificables. 
 

 

Conclusiones 

El comparador cuádruple LM309 confir-

mó que este circuito integrado es una 

opción viable para diseñar un circuito ya 

que permite comparar el valor de 4 en-

tradas diferentes, en este caso 3 senso-

res de presión por circuito integrado. El 

sensor de presión tiene un comporta-

miento exponencial en una relación ma-

sa-resistencia ya que entre mayor masa 

se le aplique al sensor la resistencia va 

disminuyendo. El hacer el circuito com-

parador de voltaje en protoboard fue efi-

ciente ya que pudo ser manipulado en 

distintas etapas del proyecto. El uso del 

circuito comparador de voltaje, el regis-

tro de las señales y de las gráficas me-

diante funciones en MATLAB, la digitali-

zación de algunos segmentos anatómi-

cos y el análisis estadístico de estos re-

sultados proporcionó un conjunto de 

procesos que ayudó y facilitó la identifi-

cación de las fases de la marcha huma-
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Objetivo General 

Realizar una evaluación para probar, revisar y definir 

dispositivos a utilizar en la identificación de las fases de 

la marcha humana con el fin de tener un proceso auto-

mático y la descripción de variables cuantitativas. 

Objetivos específicos 

Revisar tecnología actual en sensores. 

Acondicionar aditamentos en el Peak Motus. 

Comparar los resultados obtenidos con cada parámetro 

de salida. 

Comparar el procedimiento de identificación automática 

contra el manual. 

 

 

 

Materiales y métodos 

El proceso se dividió en varios procesos, el primero fue rea-

lizar un entrenamiento con el sistema Peak Motus donde se 

realizó un análisis de prueba, después se hizo el circuito 

comparador de voltaje con un LM339N así como un regula-

dor de voltaje, resistencias, potenciómetros y leds, para ser 

implementados a los sensores de presión. Posteriormente 

se realizaron las pruebas físicas con los sujetos y se anali-

zaron sus datos en MATLAB. 
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